Radar AX12

Tryb antykolizyjny/wyzwalania

Instrukcja obstugi

Prosze uwaznie przeczytaé instrukcje przed podejéciem do
zainstalowania urzadzenia. Safe nie bierze odpowiedzialno$ci
za 7la interpretacje ponizszej instrukcji.
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Dziekujemy za wybdr naszego czujnika detekcji pojazddw.
Czujnik wykorzystuje technologie mmWave,. Dwa unikalne tryby pracy,
szeroko stosowany w branzy parkingowej.

W trybie antykolizyjnym jest on montowany na skrzynce bariery
parkingowej i wykrywa obszar pod ramieniem bariery. Dzieki
temu, jesli w obszarze detekcji zostang zidentyfikowane osoby
lub pojazdy, ramie bariery nie zamknie sie, co pozwala unikng¢
obrazen u ludzi, oraz uszkodzen pojazdéw.

Aby skorzystac z trybu wyzwalania, czujnik musi by¢ zamontowany na
oddzielnym stupku, co umozliwi uruchomienie otwierania szlabanu lub
aktywacje kamery w celu uchwycenia numeru rejestracyjnego pojazdu.
Moze byc¢ réwniez wykorzystywany z dystrybutorem biletéw oraz
innymi  zastosowaniami, poniewaz funkcja wyzwalania zapewnia
doskonate rozpoznawanie kierunku.

Aby zapewnic¢ optymalng wydajnos¢ czujnika, przed jego uzyciem
nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszq instrukcjq obstugi, a
nastepnie zamontowac i skonfigurowac urzqdzenie, scisle stosujgc sie
do zawartych w niej wskazowek.

Specyfikacje oraz projekt mogq ulegac zmianom bez wczesniejszego powiadomienia.
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prowadzenie

e Czujnik wykrywania pojazdéw AX12 zostat stworzony do
zarzqdzania wjazdem i wyjazdem z parkingu lub garazu
podziemnego. Moze petnic funkcje czujnika antykolizyjnego dla
ramienia szlabanu lub czujnika wyzwalajgcego, ktory precyzyjnie
kontroluje otwieranie i zamykanie ramienia szlabanu poprzez
wspotprace z gtéwngq piytq sterujqcqg. Obszar wykrywania czujnika
mozna skonfigurowac za pomocq aplikacji mobilnej przez
Bluetooth. W poréwnaniu z tradycyjnymi detektorami petlowymi
jest znacznie bardziej wygodny i inteligentny, Nie ma potrzeby
ciecia nawierzchni ani zaktadania instalacji w gruncie, co oszczedza
czas i koszty.

Czujnik to radarowy czujnik w technologii fal milimetrowych, wyposazony w

wysoko zintegrowany uktad scalony RF SOC. Charakteryzuje sie kompaktowymi

wymiarami, niskim kosztem, zdolnosciq do pracy w réznych warunkach

atmosferycznych, wysokq wykrywalnosciq, czutosciq, precyzjq, fatwosciq w

konfigurowaniu i instalacji, a takze doskonatq stabilnosciq i niezawodnoscig.

Stanowi nowy typ detektora, ktéry moze by¢ znakomitq alternatywq dla

detektoréw petlowych.

Antena czujnika zostata zaprojektowana w technologii MIMO, co zapewnia jej
wysokq rozdzielczos¢ kqtowq oraz precyzje pomiaru kqta. W jednostce
przetwarzania sygnatu i sterowania zastosowano architekture dwurdzeniowg
DSP+ARM.

Dzigki integracji optymalizacji projektu oprogramowania i sprzetu

Produkt ten jest w stanie precyzyjnie identyfikowac i oceniac cele, ktére przechodzq
przez obszar ramienia bariery, co skutkuje zapobieganiem wypadkom typu
»zraniony osoba lub uszkodzony pojazd” oraz ,niezamknieta bariera”.
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2. Specyfikacja techniczna

Model: AX12

Zasieg wykrywania: 1-6 M (domysinie 3M)
Szeroko$¢ wykrywania:| 0,5-1,5 m (lewy) /0,5-1,5 m (prawy)
Czestotliwo$¢ pracy: 79 GHz

Napiecie zasilania: 9-24VDC/(12VDC)/1A
Moc: <25W

Wyjscie: Przekaznik NO/NC
Interfejs: Bluetooth / RS485
Wymiary: 107,9x73,6 x 17,2 mm
Waga: 1049

Klasa ochrony: IP66

Temperatura pracy: -40°C~85°C

Dtugos¢ kabla: 1™

Instalacja: Stup/szlaban

Certyfikaty: CE, FCC, RoHS

obszar detekcji radarowej

(petla wirtualna)
radar s
0,5-1,5m(R)

| szerokos¢

0,5-1,5 ml () |
~

o Hugost

(poprzez ustawienia aplikacji, w trybie antykolizyjnym)
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Wyglqd czujnika przedstawiono na rysunku 1. Kluczowe cechy to:
@ Wskazniki diodowe LED:

Dwie diody LED umieszczone z przodu czujnika. Czerwona dioda LED
wskazuje zasilanie i Swieci po wtgczeniu. Zielona dioda LED sygnalizuje
wykrycie obiektow w obszarze detekcji, a gasnie, gdy obiekty nie sq obecne.

® Konfiguracja strefy detekcji:

Domysina odlegtos¢ wykrywania czujnika w trybie ant]yko//‘lz}//‘nym wynosi 3 m z przodu oraz 0,5 m
po lewej i prawej stronie.” W trybie wyzwalania domysina odlegtos¢ wykrywania czujnika wynosi
1,9 m z przodu i 0,5 m po lewej i prawej stronie.

Rézne obszary detekcji mozna skonfigurowac za pomocq aplikacji mobilnej lub oprogramowania do
konfiguracji na laptopie.

® Zapisywanie oraz ponowne tadowanie parametréw konfiguracji:

Konfiguracja, taka jak obszar detekcji, moze by¢ automatycznie zapisana, a najnowsze
parametry konfiguracji zostang zatadowane po wylgczeniu i ponownym uruchomieniu czujnika.

® Aktualizacja oprogramowania uktadowego:

Oprogramowanie sprzetowe mozna zaktualizowac online za pomocq aplikagji lub RS-485, bez potrzeby demontazu,
a nowe oprogramowanie bedzie funkcjonowac po prostu poprzez ponowne uruchomienie czujnika.

o Stabilna efektywnos¢:

Technologia fal milimetrowych charakteryzuje sie wys_okg odpornosciq i doskonale funkcjonuje
w trudnych warunkach, takich jak zmienne oswietlenie, deszcz, mgta, snieg oraz kurz.

N\ ]
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Rysunek 1. Wizualizacja (zdjecie ma charakter ilustracyjny)



4.Instrukcje dotyczace instalacji

Czujnik powinien by¢ zamontowany na powierzchni skrzynki szlabanu, w pozycji
pionowej wzgledem podtoza. Montaz nalezy przeprowadzic¢ zgodnie z ponizszymi
krokami:

Krok 1. Ustalenie pozycji instalacji (ochrona przed upadkiem)

wywiercié otwor o srednicy 18 mm wewnetrzna
Pokrywa skrzynki sterujqcej A i
barierq jest” przeznaczona powierz chnia
do montazu czujnika. Przed H i
przystqpieniem do wysiegn ika
wiercenia nalezy

zweryfikowac rozmiar.

65-75 cm (mate
samochody osobowe i
dostawcze), 75-80 cm
(podwozie | wyzsze niz 70
cm dla duzych
samochodow ciezarowych)

65-80 cm

pozycja instalacji
(do czujnika wyzwalajacego)

Stupek pionowy
. (do czujnika
wyzwalajacego)

o
3

-70cm




Krok 2. Montaz urzadzenia

Powierzchnia
Czujnik  Gumowa podkladka montazowa Metalowa podkladka  Przewdd

/ /7(re[ka /
[ 24

Czujnik "




5. Okablowanie

Czerwony +

Czamny -

N_leb' Normalnie
Zlelony” otwarty

I, ©/20/) Normainie
I fiolet.  zamkniety

—Bialy  jrsass
ary

[ Pom } Wspdlny

Nr. Zaciski Kolor Objasnienie

1 9~24VDC Czerwony | Zasilanie 12VDC +

2 GND Czarny Wspolny (-12VDC)

3 NO1 Niebieski |Normalnie otwarty 1

4 NO1 Zielony Normalnie otwarty 1

5 NC2 Brazowy zNa?r:wnlzﬁllgtls 2

6 NC2 Fioletowy Z“;mgl'gg )

7 B-/RX Biaty RS485 B-

8 A+TX Szary RS485 A+

9 INPUT  |Pomaranczowy

- Wspdlny
10 GND Zotty

(W przypadku zaciskow NO1/NC2 polaryzacja nie ma znaczenia)
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Przekaznik typu NO

com
Wyjscie sygnalowe

[e][e] (o] [e][e][e]¢]

Centrala
sterujaca

Zasilanie 9-24V (12V 1A preferowane)

Przekaznik typu NC

com
Wyjscie sygnalowe

[e] (o] [e][e][e][e][e] (6]

Centrala
sterujaca

]

Zasilanie 9-24V (12V 1A preferowane)



nfiguracj

Czujnik mozna skonfigurowac przy uzyciu aplikacji mobilnej lub oprogramowania komputerowego.

Konfiguracja aplikacji mobilnej:

Pobierz aplikacje mobilng, kliknij ikone aplikacji i zapoznaj sie z interfejsem uzytkownika
przedstawionym na rysunku 2. Nastepnie kliknij przycisk ,Podtqcz urzqdzenie”, nastepnie
(rysunek 3) wybierz odpowiedniq nazwe radaru i nawiqz potqczenie Bluetooth.

nazwa bluetooth: "Radar..." or "Mbit...”
Hasto: 88888888.

CETS

Radar state

Woikote
Bluetooth address
SRS Select Bluetooth device

Hardware ver. Radar6(RSSI:0)

Firmware ver. Radaroversea(RSSI:-61)

8
guw S PO o
Rysunek 2 Rysunek 3

Po pomysinym pofqczeniu wybierz typ czujnika, jak przedstawiono na rysunku 4, a
nastepnie przejd? do aplikadji (interfejs aplikacji, jak pokazano na rysunkach 5, 6, 7, 8, 9).
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Radar state

Work mode Anticollision
Blustooth address  FCiSEFAERICTE

Hordwarever, 141

Radar mode select
Anticollision [current
® L

O Trigger Firmware ver ITS_AX200_010_15.0.220526_RE.

Rysunek 4 Rysunek 5
Ustaw parametry czujnika zgodnie z rzeczywistq sytuacjq, a nastepnie po
dokonaniu ustawieri kliknij przycisk Zapisz, aby zapisac w pamieci.

Radar stats

Read radar parameters
Boom type Straisht boom

sensitivity high

P -
Datact W.(R) ' 0.5m
vocamors [ o
——

Gt 1

Background learning
Please make sure

that no pedestrians or
vehicles passing by the

radar.

CANCEL

8 3 @3

Staws  setungs  FWMgt  larget

Rysunek 6 Rysunek 7
1



Uczenie sie tla. Czujnik bedzie uczyt sie oraz rejestrowat tio
Srodowiskowe, identyfikujac aktywny obszar ramienia
szlabanu.

Dzieki zastosowaniu uczenia, czujnik bedzie skutecznie identyfikowat
cele w obszarze (ludzi, pojazdy), nalezy doktadnie przgprowadzic’
procedure uczenia, w przeciwnym wypadku radar bedzie odczytywac
ramie szlabanu jako przeszkode, przez co ramie bedzie wracac do
pozycji otwarcia.

W przypadku bariery o prostym ksztafcie proces uczenia sie tfa jest
szybki i fatwy, trwa jedynie 2-3 sekundy. Podczas procedury uczenia,
nalezy upewnic sie, czy w poblizu radaru nie ma zadnych pojazdéw lub

pieszych. @

235 e

Procedura uczenia [ ﬁ

W przypadku szlabandw z zabezpieczeniem przejscia proces uczenia trwa
od 30 do 60 sekund. Podczas procedury uczenia, nalezy upewnic sie, czy w
poblizu radaru nie ma zadnych pojazddw lub pieszych. Do nieprzerwanego
otwierania i zamykania tego rodzaju szlabandéw nalezy réwniez stosowac
pilota.

30-60s -“Ih."

Procedura uczenia o ﬁ
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Fatszywy alarm.

Funkcje te mozna zastosowa¢ w przypadku gdy szlaban jest
otwarty, a zielona dioda nieprzerwalnie swieci. Swiecenie sie zielonej
diody oznacza, ze w obszarze pracy znajduje sie przeszkoda. W
przypadkach nietypowych, gdy radar wykrywa trwaly element
obszaru (np: podpora szlabanu) nalez‘i/ skorzystac z tej funkcji, aby
wyeliminowac nietypowe obiekty i uzyskac czysty obszar detekdji.

Rysunek 8 Rysunek 9

Aktualizacja oprogramowania czytnika; Kiiknj przycisk FM.Mgt; Kiiknij prycisk “Select fireware file” wybierz oprogramowanie; Po wybraniu

oprogramowania Kiiknj “Upgrade firmware” i poczekaj na zakoriczenie procesu.

Radar state

Fimware ver.

ITS_AX200_010_1.5.0_220526_RC.

[E——
kit

Availabie frmware. bin fes

AX200.010.1.5.0.22052 suioet
i

Rysunek 10

13



Raport o btedach

W przypadku wystqpienia jakichkolwiek probleméw podczas
uzytkowania czujnika, nalezy wybra¢ opcje “Error report”, jak
przedstawiono na rysunku 11. Dostawca moze przeanalizowac
problemy na podstawie tego raportu.

,

. .WQ

anty Super pardthotor
00:c One-key atarm

rade Gna-key upaate B

Please select log time

Remote debug Yesterday's log
" RS About Today's log

arsono0zoz2nmonen iy piaadiog

St Settngs  FWMat  Target

Rysunek 11
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Tryb wyzwalania (z funkcja rozpoznawania

. )))
=R kierunkéw)

Aby zapewnic prawidfowe funkcjonowanie, radar musi by¢

zamontowany na oddzielnym stupku.




Radar mode select

©  Anti-collision

@® Triggerlcurrent select]

Wybierz tryb wyzwalania
(Trigger)

Anticollision

Work mode

Bluetooth address FC:S8FAEB3CTF

Hardware ver. 141

Firmware ver. ITS_AX200.010.1.5.0.220526_RC

Swws  Setngs  FWMgt Target

Status czujnika

Radar state

Sensitivity high
Trgaer
direction both direction

Detect w.(L)

Detact w (1)

Max detact L

Min tind

=] =)
Status Serings  FWMgt  Targer

Przeglad parametrow

Firmware ver.

ITS_AX220_010_1.5.0_220526_RC

Avaitable firmware bin flies.

TS AX200_010.150.2205 suecr [
7

droid/datal

FWMot.  Target

Zarzadzanie firmwarem

16



@l

M

Radar state

Radar state

False alarm processing

Read ra|

3 Sensitivity

Trigger
. False alarm has been direction
MliTarget postion @ J -7 0 Selcar
Doteot W.(R)

Max. detect L.

Min.Blind L.

Product manual

APP manual
Error report
Radar log
Super parameter
One-key alarm

One-key update

Remote debug

i

g2 = 8 & B8

2 =

Status Settings  FW.Mgt. Target - e 8 i e
“Fatszywy alarm” Inne funkcje

Inne funkcje, takie jak zmiana hasta, sprawdzanie aktualizacji itp., mozna zobaczy¢

W prawym gornym rogu.

17



Read radar parameters
face to radar:

Sensitivit high Select o
B < . @ both direction

Trigger
direction both direction O left to right
select O right to left

Detect W.(L) 0.5m
EOCONEN - EEXTEN - |
Max. detect L. - 2.7m -
Min Blind L 02m

both direction

CANCEL

8 = &

Status Settings  FW.Mgt. Target

W trybie wyzwalania czujnik ma funkcje rozpoznawania kierunku. Moze wykrywac ruch
w obu kierunkach, od prawej do lewej lub od lewej do prawej. Funkcje te mozna
ustawic w aplikacj

18



select sensitivity mode
@ high
O low

o=

person and vehicle both can be detected
for triggering

CANCEL  OK

select sensitivity mode
O high
@ low

L =E S

only vehicle be detected for triggering,
person up to 2 can not be detected

CANCEL  OK

Czutos¢ czujnika mozna ustawic takze w aplikacji. Wysoka czutos¢ wykrywa wszystkie
obiekty w obszarze detekcji, natomiast niska czuto$¢ wykrywa tylko duze obiekty. W
przypadku niskiej czutosci radar bedzie mie¢ problem z wykryciem ludzi (w szczegdlnosci
dzieci).
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Przed uzyciem czujnika nalezy starannie zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami:

® Aby zminimalizowac zaktécenia, nalezy zastosowac osobny
zasilacz do czujnika, rekomendowany 12V/1A.

® W przypadku nieprawidfowej pracy radaru nalezy sprawdzi¢ czy
antena nie jest zabrudzona (kurz, btoto) lub w zimie czy czujnik nie

Jest przykryty Sniegiem.

® W przypadku zmiany otoczenia (np. podpory szlabanu itp.) w
obszarze detekcji, konieczne jest ponowne wykonanie procedury
uczenia.

® W polu detekcji czujnika nie mogg znajdowac sie zadne obiekty
(metalowe ogrodzenie, kamera do rozpoznawania tablic
rejestracyjnych, mur itp.), ktére moglyby zaktéci¢ prawidfowe
dziatanie.

e Nie zaleca sie stosowania czujnika na jednym pasie ruchu, na
ktérym zainstalowano rézne rodzaje barier.

® Zaleca sie instalacje dwdch czujnikéw lub zdalnie sterowanego
ramienia szlabanu w przypadku wjazdu i wyjazdu tiréw z
naczepami, lub instalacje czujnika powyzej Tm wysokosci, tak aby
zniwelowac przestrzert miedzy ciggnikiem, a naczepq.

@ Nie zaleca sie montazu czujnika w miejscach narazonych na ciggte
zabrudzenia, ani w ekstremalnych warunkach atmosferycznych
(deszcz, intensywne opady Sniegu), poniewaz moze to negatywnie
wptynqc na stabilnosc dziatania czujnika.

o Zasieg detekcji powinien byc¢ dostosowany do dfugosci ramienia
szlabanu. Zazwyczaj zasieg ten jest nieznacznie mniejszy lub réwny
dtugosci ramienia, aby uniknqg¢ wykrywania oséb przechodzqcych
poza ramieniem szlabanu.
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® Procedure uczenia naleZy przeprowadzic, gdy ramie jest catkowicie zamknigte
(podczas sekwencji zamykania przy koricu mogg wystapic drgania. Ramig musi
by¢ catkowicie nieruchome). Ponownie wykonaj procedure uczenia, jesli ramig
wrdci do pozycji otwartej.

® Wysokos¢ montazu czujnika powinna wynosic 75-80 cm, gdy przed czujnikiem
Zznajdujq sie podwyzszenie terenu (prdg zwalniajacy)

Jezeli srodowisko pracy radaru jest specyficzne, nalezy najpierw skontaktowac
sie z dostawcq, a nastepnie przeprowadzic instalacje zgodnie z zaleceniami.

8.Czesto zadawane pytania

1-Q: Po zainstalowaniu czujnik zawsze swieci na zielono, a
ramie bariery nie opada.

A: Nalezy usunqc wszystkie elementy z pola detekcji czujnika, a
nastepnie wykonac procedure uczenia jeszcze raz.

2-Q: Osoba stoi przed czujnikiem, a zielone swiatfo nie jest aktywne.

A: Czujnik uruchamia funkcje klasyfikacji pieszych i
pojazdéw. Rozwiqzaniem problemu jest zwiekszenie
czutosci czujnika, po zmianie parametru nalezy zresetowac
zasilanie.

3-Q: Czerwona lampka czujnika miga.

A: Zaleca sie podftgczenie dodatkowego zasilacza o parametrach
12V-1A.
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9. Elementy zestawu

Nr Elementy llos¢
1 Czujnik 1

2 Nakretka M16 1

3 Uszczelka 2
4 Wiqzka kabli !

5 Instrukcja obstugi 1

6 Certyfikat !

Pobierz aplikacje do konfiguragji czujnika: (Android i iOS)

.

Google play

Wyszukaj

,1Sensor”.
App Store

Do uzytku
zewngtrznego!

Prosze uzywac na zewngtrz. Uzytkowanie wewnqtrz pomieszczeri
moze stwarzac problemy z powodu odbic¢ wielodrogowych.

& Regularnie dbaj o czystosc¢ ostony czujnika!

Regularnie czys¢ powierzchnie czujnika czystq, suchq sciereczkq.
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WARUNKI GWARANCII

Producent udziela gwarnch na okres 24 maesiace od daty spraedaty proe: Hatol

L zacryma sig ]
2. Gwarancja nie obejmuje coynnatcl badi
ES 2k stronie i - Kment o serwisa HatPol na wasny
kost, naprawlony sprogt ostaje odestany do klkenta na keazt HatPol pod warunkkem, 26 urzy [ :
4. 2hy montat, g
4. spragt tyko wiedy, gy ' A
2w wewngtrz bg Ifaitura, paragan)oraz karta

gwarancyina ki kopee tych dokumentdw.
5 kartan, b tekbury i) serwis Hatfol nie

rysy, ctarciaitp.}

& Serwis HatPol nie uwzgigdnia
. plomiy

Vi
8 sprag manitar, panel, zasiacs.
5 20 schematem | instrukc]i praez 2
odpowsedniy whediq | umie|gtnodciami.
0. st dostarczony do sig sprawny, senwis mate Dbyt
firme; reklameiacy towar.
1 sbejmife
12. Koazty
13. Serwls ksent
hatpal.plfrma,
14. Maprawa rwat HatPol
3 méesigey W 3dni robccze].

15
Imparicwo-sisparowych.

agane naprawy nke by maghy byé wykanane  powordu restrykcl

16. Serwis A sabie y wanunktw
. i stron winien sig pedgisem.
Model urradrenia | nr seryjoy pieczet i podpis

koatrala destqpu

' HatPol

KONTAKT

Strona zgloszen reklamacii: hitps://rma.hatpol.pl
Strony producenta: safeautomation.pl
Strona wylgcznego dystrybutora: www.hatpol.pl
E-mail serwisu: serwis@hatpol.pl



HatPol Antoni Hat
33-300 Nowy Sacz
Ul. Tarnowska 105

C€

Deklaracja zgodnosci

Producent: HatPol Antoni Hat
Adres producenta: 33-300 Nowy Sacz, ul. Tarnowska 105

Niniejszym oswiadczam, ze urzqdzenie radiowe radar AX12
53 zgodne z dyrektywa jskiego i Rady /UE z dnia 16 kwietnia 2014r. w sprawie
izacji paristw i iania na rynku urzadzen
radiowych oraz uchylajaca dyrektywe 1999/5/WE.

Stosuje sig zgodnie z nastgpujacymi normami:

Radio EN 302 208 V3.3.1

LVD EN IEC 62368-1:2014+AC:2015

EMC EN 301 489-1 V2.2.3:2019, EN 301 489-3 V2.3.2:2023, EN 55032:2015+A11:2020, EN
55035:2017+A11:2022, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 61000-3-3:2013

Health EN 62311:2020

Raport z testu: R011607936T, R011607936E, R011607936S, R011607936H

Deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytaczna odpowiedzialnosé producenta.

DATA: 05-05-2025, Miejsce: Nowy Sacz,  Podpis: p/Ld/M ‘/‘V&

Stanowisko: Kierownik
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