Instrukcja montazu i obstugi szlabanu

6.

generacja - silnik bezszczotkowy DC - wersja polska do WWW i druku

1.

Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa

UWAGA! Przed rozpoczeciem montazu, podtgczania lub uruchamiania urzadzenia nalezy doktadnie przeczyta¢
niniejszg instrukcje. Nieprawidtowa instalacja lub uzytkowanie szlabanu moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia
oraz zagrozenie dla ludzi, pojazdéw i mienia.

1. Niniejsza instrukcje nalezy zachowa¢ do wykorzystania w przysztosci.

2. Urzadzenie moze by¢ uzytkowane wytgcznie zgodnie z przeznaczeniem opisanym w instrukcji. Inne zastosowanie moze

prowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu lub powstania zagrozenia.

. Nie wolno instalowa¢ urzadzenia w obszarach bezpos$redniego zagrozenia wybuchem.

4. Montaz nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami sztuki budowlanej i elektrycznej. Nieprawidtowe zamocowanie urzadzenia
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moze spowodowaé uszkodzenie szlabanu lub stworzy¢ zagrozenie.

. Przed rozpoczeciem prac montazowych, podigczeniowych, regulacyjnych lub konserwacyjnych nalezy zawsze odtgczy¢

zasilanie.

. W instalacji nalezy stosowaé odpowiednie urzadzenia zabezpieczajgce, takie jak fotokomoérki, petle indukcyjne, radary lub

inne czujniki, stosownie do miejsca i sposobu uzytkowania szlabanu.

. Do instalacji nalezy stosowac elementy i podzespoty odpowiednie do danego modelu urzadzenia. Nieprawidtowo dobrane

czesci moga wptywac na bezpieczenstwo i poprawnos¢ pracy automatyki.

. Nie wolno dokonywa¢ zmian konstrukcyjnych urzadzenia poza regulacjami i czynnosciami wyraznie przewidzianymi w

niniejszej instrukcji oraz instrukcji centrali sterujace;.

. Instalator powinien przekazac¢ uzytkownikowi informacje dotyczace prawidtowej obstugi urzadzenia, sposobu

postepowania w przypadku awarii oraz zasad bezpieczeristwa.
Nie wolno pozwala¢ dzieciom ani osobom postronnym na przebywanie w strefie ruchu ramienia podczas pracy szlabanu.

Piloty i inne urzadzenia sterujgce nalezy przechowywac¢ w sposéb uniemozliwiajgcy przypadkowe uruchomienie szlabanu
przez dzieci.

W przypadku usterki nalezy zaprzesta¢ uzytkowania urzadzenia i skontaktowac sie z wykwalifikowanym instalatorem lub
serwisem. Nie nalezy wykonywac przypadkowych lub nieautoryzowanych napraw.

Nalezy regularnie kontrolowaé stan instalacji, w szczegoélnosci przewody, sprezyny, uchwyty, ramie oraz elementy
mocujace. W przypadku zuzycia, uszkodzen lub zaburzen ptynnosci ruchu urzadzenie nalezy wytgczy¢ z uzytkowania do
czasu wykonania naprawy lub regulacji.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do samodzielnej obstugi przez osoby, ktore ze wzgledu na ograniczong sprawnosc¢ lub
brak doswiadczenia nie sg w stanie bezpiecznie z niego korzysta¢ bez nadzoru.

Uszkodzony przewdd zasilajgcy powinien zosta¢ wymieniony przez wykwalifikowanego instalatora, serwis lub inng osobe
posiadajgcg odpowiednie kwalifikacje.

Podczas czyszczenia i konserwacji urzagdzenie musi by¢ odtaczone od zasilania, szczegdlnie jesli pracuje w trybie
automatycznym.

Potaczenia elektryczne i miejsca rozdziatu zasilania musza by¢ odpowiednio zabezpieczone przed wilgociag i warunkami
atmosferycznymi.

Zadna osoba nie moze przebywaé ani poruszaé sie w zasiegu ruchu ramienia, szczegdlnie podczas jego otwierania lub
zamykania.

Obudowa urzadzenia jest przystosowana do pracy na zewnatrz, jednak elektronika nie moze by¢ narazona na
bezposrednie zalanie woda lub inng ciecza.

Wazne: urzadzenia zabezpieczajagce nalezy dobra¢ do konkretnej instalacji. Sam szlaban nie moze by¢ traktowany jako
kompletne zabezpieczenie strefy przejazdu bez prawidtowo dobranych czujnikéw bezpieczenstwa.



2. Przeznaczenie i budowa

Szlaban wykorzystuje naped z bezszczotkowym silnikiem pradu statego (DC) oraz
zintegrowany sterownik funkcji szlabanu. Rozwigzanie jest przeznaczone do kontroli ruchu
pojazdow m.in. na osiedlach mieszkaniowych, parkingach obiektow komercyjnych, w
przedsiebiorstwach i instytucjach.

110/220 V AC 150 W 2,5-6s =23 min
50/60 Hz — zasilanie moc wyjsciowa regulowany czas otwarcia / deklarowanych cykli pracy
wejsciowe zamkniecia

Zakres temperatury pracy: od -30°C do +70°C. Ramie wykonane jest z aluminium, a obudowa z blachy stalowej
malowanej proszkowo.

3. Kierunek pracy szlabanu — lewy i prawy

Producent rozr6znia wersje lewa i prawg mechanizmu. Kierunek okresla sie patrzac na szlaban od strony przeciwnej do
uchwytu ramienia.

Wersja lewa Wersja prawa

Ramie opada zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. Ramie opada przeciwnie do ruchu wskazéwek

W instrukcji producenta okreslona jako ,left fixed / right zegara. W instrukcji producenta okreslona jako ,right
direction”. fixed / left direction”.

Wazne: wersje lewa i prawa nie sg wzajemnie zamienne. Kierunek mechanizmu nalezy ustali¢ przed montazem
urzadzenia.



Kierunek pracy szlabanu - definicja lewy / prawy

Dla utatwienia identyfikacji kierunek szlabanu okreslamy patrzac od frontu urzadzenia,
czyli od strony przeciwnej do mocowania ramienia.

Lewy (ramie w prawo) Prawy (ramie w lewo)

a y
(e ——— | | [
Opadanie zgodnie Opadanie przeciwnie
z ruchem wskazowek do ruchu wskazéwek
zegara zegara

Patrzac na front urzadzenia, ramie opada zgodnie Patrzac na front urzadzenia, ramie opada przeciwnie
z ruchem wskazowek zegara - jest to szlaban lewy. do ruchu wskazéwek zegara - jest to szlaban prawy.

Uwaga:
kierunki lewy i prawy
nie s3 zamienne.

Rys. 1. Kierunek pracy szlabanu — wersja lewa i prawa.

4. Najwazniejsze cechy napedu

Silnik bezszczotkowy DC Ptynny ruch ramienia

Silnik ma kompaktowag konstrukcje i wysoki moment Predkosc¢ otwierania i zamykania jest regulowana. Funkcja
obrotowy. Producent przewiduje ptynng prace ramienia tagodnego przyspieszania i hamowania ogranicza drgania
prostego o dtugosci 1-4 m. Uktad sterowania umozliwia ramienia i poprawia kulture pracy.

kontrolowane przyspieszanie i zwalnianie.

Niskonapieciowy naped 24 V DC Obudowa mechanizmu

Sam silnik pracuje z napieciem 24 V DC, dzieki czemu jego Elementy mechaniczne wykonano w technologii odlewu
praca jest mniej zalezna od lokalnych wahan napiecia aluminiowego, co poprawia sztywnos$c¢ konstrukcji i
sieciowego po stronie zasilania urzadzenia. odprowadzanie ciepta.

Obstugiwane funkcje sterownika
* wejscia: otwieranie, zamykanie, STOP, petla indukcyjna, zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe,
« wyjécia bezpotencjatowe informujgce o potozeniu otwartym i zamknietym,
» wySwietlacz cyfrowy oraz przyciski do konfiguraciji,
« obstuga sterowania zdalnego,
» wejscie czujnika podczerwieni / mozliwo$¢ wspoétpracy z radarem zabezpieczajgcym,
« licznik otwar¢ i funkcja automatycznego zamykania bezobstugowego,
« opcjonalna komunikacja RS232 lub RS485 — dostepnos¢ funkcji zalezy od wersji i konfiguracji urzadzenia.

5. Przygotowanie do montazu

Przed rozpoczeciem montazu nalezy przygotowac¢ narzedzia i materialy odpowiednie do podtoza oraz warunkéw na miejscu
instalaciji.



Narzedzia Materiaty pomocnicze

e przecinarka do betonu, e cement, piasek i kruszywo,

* wiertarka udarowa, « elementy murowe zaleznie od wykonania

« obcinak do rur, fundamentu,

« sznur traserski / narzedzie do wyznaczania linii, * rury PVC i ztaczki,

« poziomica i taéma miernicza, * klej do PVC,
« klucze, miotek, * przewody miedziane o przekroju dobranym do
instalaciji.

* Sciggacz izolacji / szczypce.

6. Fundament i mocowanie urzgdzenia

Szlaban nalezy zamontowa¢ na stabilnym, wypoziomowanym podtozu. Przewody zasilajace i sterujgce powinny by¢
doprowadzone w ostonie, zgodnie z projektem instalacji.

@ Przygotuj fundament i przepusty kablowe zgodnie z miejscem montazu oraz rysunkiem instalacyjnym.
@ Ustaw korpus szlabanu w docelowym miejscu i doktadnie go wypoziomuj.
@ Przymocuj podstawe urzgdzenia przy uzyciu 4 kotew rozporowych M12 x 100.

@ Po dokreceniu mocowan sprawdz ponownie pion korpusu i stabilno$¢ catej konstrukcji.
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Schemat montazu fundamentu i posadowienia obudowy szlabanu.

7. Montaz ramienia

@ Przyt6z ramie do uchwytu / zacisku mechanizmu w sposéb pokazany na rysunku.
@ Zatoz ptyte dociskowg ramienia.

@ Whprowadz 4 Sruby M10 x 70 mm w odpowiednie otwory ptyty dociskowe;j.

@ Zabezpiecz cato$¢ 4 nakretkami M10 i dokre¢ rownomiernie.

@ Sprawdz, czy ramie jest osadzone prosto i nie ma luzu w uchwycie.



/ ramie proste
obudowa szlabanu o

[

ptyta montazowa

uchwyt mocujacy

Widok pogladowy sposobu mocowania ramienia prostego.

Widok pogladowy sposobu mocowania ramienia prostego do obudowy szlabanu.

Przed pierwszym uruchomieniem wszystkie elementy mechaniczne powinny by¢ kompletne i prawidlowo zamontowane.
Jest to szczegolnie wazne przy wersjach wykorzystujacych sprezyne rbwnowazgca.

8. Regulacja mechaniczna potozen krancowych

8.1 Regulacja wywazenia ramienia — WAZNE

Szlaban jest fabrycznie przygotowany do pracy z ramieniem odpowiednim dla danej wersji urzadzenia, np. do 6 m lub do 8
m.

Jezeli ramie zostanie skrécone albo jego masa nieznacznie sie zmieni (np. przez dodatkowe oznaczenia lub lekkie
wyposazenie), nalezy ponownie sprawdzi¢ i wyregulowac uktad sprezyn rownowazacych. Nie nalezy drastycznie
zwiekszaé masy ramienia ponad warto$¢ przewidziang dla danej wersji szlabanu, poniewaz moze to spowodowac
przecigzenie mechanizmu, silnika lub przekfadni.

Kontrola wywazenia:

@ Odtacz zasilanie szlabanu.
@ Ustaw mechanizm tak, aby mozliwe byto reczne poruszanie ramieniem.

@ Ustaw ramie pod katem okoto 45°.

@ Sprawdz jego zachowanie.

Prawidtowo wywazone ramie powinno pozostawac¢ w poblizu pozycji 45°, bez wyraznego opadania ani unoszenia sie.
« jesli ramie opada — sita sprezyny jest zbyt mata,
« jesli ramie unosi sie — sita sprezyny jest zbyt duza.

W zaleznosci od diugosci ramienia moze by¢ konieczna regulacja napiecia sprezyny, zastosowanie innej sprezyny albo
zmiana liczby uzywanych sprezyn.

WAZNE: Po zmianie diugo$ci ramienia instalator powinien réwniez sprawdzi¢ osobnag instrukcje centrali sterujace;.
W zaleznosci od modelu moze by¢ konieczna korekta parametrow pracy, np. predkosci otwierania/zamykania,
hamowania lub sity silnika.



8.2 Regulacja potozen krancowych

Mechanizm nalezy ustawi¢ tak, aby pozycja otwarta i zamknieta odpowiadata prawidtowemu potozeniu ramienia.

@ Zamontuj mechanizm w obudowie.
@ Ustaw mechanizm w pozycji catkowicie otwartej lub catkowicie zamknietej.
@ Sprawdz wskazane przez producenta ustawienie ,trzech punktéw w jednej linii” na mechanizmie.

Jezeli po prawidtowym ustawieniu mechanizmu ramie nadal nie jest doktadnie poziome w zamknieciu lub pionowe w
otwarciu, poluzuj $rube osi i skoryguj potozenie osi.

@ Po regulacji ponownie dokre¢ elementy mocujace i wykonaj petny cykl kontrolny.

Trzy punkty

w jednej linii Tz ity

w jednej linii

Regulacja mechaniczna — ustawienie ,trzech punktéw w jednej linii” w potozeniu otwartym i zamknietym.

$ruba M10x35

uchwyt ramienia

$ruba M10x20 T za$lepka ramienia

wspornik ramienia sprezyny

nakretki sze$ciokatne M8

przekladnia _—
koto reczne _—
sprezyna_—

Schemat mechanizmu szlabanu z opisem gtéwnych elementéw: ramie, uchwyt ramienia, sprezyna, silnik, przektadnia i elementy mocujace.



9. Pierwsze uruchomienie i autotest silnika

Po podigczeniu zasilania 24 V DC do sterownika oraz przewodu silnika sterownik wykonuje automatyczne uczenie potozen.
@ Sprawdz poprawnos¢ wszystkich potaczen i zamontowanie ramienia.

@ Wigcz zasilanie sterownika.

@ Naped wykona ruch w goére i w dét w celu odnalezienia punktéw kraricowych.

@ Po zakonczeniu autotestu silnik zatrzyma sie w potozeniu kraricowym.

Bardzo wazne przy mechanizmie ze sprezyng: podczas pierwszego autotestu ramie musi by¢ zamontowane.
Uruchomienie mechanizmu ze sprezyng bez ramienia moze uniemozliwi¢ poprawne zakonczenie autotestu. Sterownik
moze wowczas pozosta¢ w stanie oczekiwania, co moze zostac¢ blednie uznane za jego uszkodzenie.

10. Sterownik — parametry elektryczne

PARAMETR WARTOSC | FUNKCJA

Napiecie robocze sterownika 24V DC

Prad znamionowy / szczytowy 8AI30A

Silnik bezszczotkowy silnik DC

Interfejs lokalny 4-cyfrowy wyswietlacz LED + 4 przyciski

Zabezpieczenia sprzetowe nadpradowe, nadnapieciowe, zwarciowe

Wejscia sterujgce OPEN, CLOSE, STOP, detektor petli, zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe
Wyjscia suche styki / wyjscia bezpotencjatowe: pozycja otwarta i zamknieta
Otwarcie po zaniku zasilania zewnetrzny superkondensator — opcja

Dopuszczalna wilgotnos¢ srodowiska do 90%, bez kondensac;ji

11. Funkcje wejsc¢ i wyjS¢ sterownika

Wejscia Wyjscia i status
« otwieranie, « informacja ,otwarte”,
« zamykanie, « informacja ,zamkniete”,
* STOP, * wyj$cia bezpotencjatowe,
« detektor petli indukcyjnej, » mozliwos¢€ sterowania zewnetrzng lampa / listwa
- wejscie zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego. sygnalizacyjna.

Sterownik obstuguje réwniez zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe z funkcja reakcji / odbicia, sterowanie z pilota,
zatrzymanie awaryjne ramienia w ruchu, samoblokowanie po zaniku zasilania, licznik otwar¢ oraz automatyczne zamykanie.



RS232 | RS485: mozliwos¢ komunikacji przez RS232 lub RS485 zalezy od wersji i konfiguracji urzadzenia. Funkcja
moze wymagaé odpowiedniego wyposazenia lub indywidualnej konfiguraciji, dlatego jej dostepno$¢ nalezy potwierdzié
dla konkretnego modelu.

12. Zabezpieczenie pojazdu i uzytkownika

Do wejs¢ sterownika mozna podtgczy¢ urzgdzenia zwiekszajgce bezpieczenstwo przejazdu, np. detektor petli lub uktad
zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego. Producent przewiduje réwniez mozliwos$¢ wspotpracy z detekcjg podczerwieni /
radarem.

Uwaga: sam fakt posiadania wejscia zabezpieczajgcego nie zastepuje prawidtowego projektu bezpieczenstwa
przejazdu. Czujniki nalezy podigczy¢, skonfigurowac i sprawdzi¢ przed oddaniem szlabanu do uzytkowania.

13. Skrocona procedura uruchomienia

@ Wykonaj stabilny fundament i doprowadz instalacje.

@ Zamocuj korpus na 4 kotwach M12 x 100 i wypoziomuj.

@ Zamontuj ramie przy uzyciu ptyty dociskowej i 4 Srub M10 x 70.

@ Sprawdz regulacje mechaniczng i potozenie mechanizmu.

@ Podtacz sterownik, silnik oraz wymagane urzadzenia bezpieczenstwa.

@ Przy wersji ze sprezyng upewnij sie, ze ramie jest zamontowane.

@ Wigcz zasilanie i pozwdl sterownikowi wykona¢ petny autotest.

Sprawdz recznie kilka petnych cykli otwarcia i zamkniecia oraz dziatanie zabezpieczen.

@ Dopiero po pozytywnym tescie oddaj urzadzenie do normalnej pracy.

14. Pozbycie sie zuzytego sprzetu elektronicznego

Urzadzenia oznaczone jako sprzet elektryczny i elektroniczny symbolem przekreslonego kosza na odpady nie
WEEE moga by¢ po zakonczeniu okresu uzytkowania usuwane razem z innymi odpadami pochodzacymi z

e gospodarstwa domowego.

Uzytkownik jest zobowigzany do przekazania zuzytego urzgdzenia do odpowiedniego punktu odbioru lub
zbidrki sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Prawidtowe postepowanie ze zuzytym sprzetem ogranicza
ryzyko negatywnego wptywu na srodowisko i zdrowie ludzi, wynikajacego z obecnosci sktadnikow
niebezpiecznych oraz niewtasciwego przetwarzania i sktadowania takich urzadzen.

15. Warunki gwarancji

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesiecy od daty sprzedazy przez HatPol. Dla firm okres gwarancji wynosi
12 miesiecy.

1. Datg, od ktérej zaczyna sie okres gwarancyjny, jest data wystawienia faktury badz paragonu.
2. Gwarancja nie obejmuje czynnosci zwigzanych z instalacjg, montazem urzadzenia badz oprogramowania.



. Reklamowany sprzet nalezy zgtosi¢ poprzez formularz na stronie https://rma.hatpol.pl/. Urzgdzenia wielkogabarytowe

nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do serwisu HatPol, ewentualnie podczas konsultacji z serwisem zdiagnozowac i
wystac uszkodzong czes¢.

. Sprzet zostanie przyjety do serwisu tylko wtedy, gdy na pudetku w widocznym miejscu znajdowac sie bedzie numer RMA

nadany przez serwis HatPol podczas zgtoszenia na rma.hatpol.pl, a wewnatrz opakowania znajdowac sie bedzie dowod
zakupu (faktura, paragon) oraz karta gwarancyjna lub kopie tych dokumentéw.

. Jezeli sprzet bedzie zapakowany w nieoryginalny karton badz zle zapakowany (brak odpowiedniego styropianu, tektury

itp.), serwis HatPol nie odpowiada za uszkodzenia powstate w wyniku transportu tego opakowania (pekniecia, rysy,
otarcia itp.).

. Serwis HatPol nie uwzglednia uszkodzert mechanicznych powstatych w wyniku transportu z winy przewoznika badz przez

uzytkownika.

7. Dostarczony sprzet musi posiadac nieuszkodzone plomby gwarancyjne i czytelne numery seryjne.

8. Reklamujacy sprzet musi by¢ dostarczony do serwisu HatPol kompletny, np. monitor, panel, zasilacz. W przypadku

10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.
17.

produktéw wielkogabarytowych nalezy dostarczy¢ uszkodzong czes¢. Diagnoze uszkodzonej czesci nalezy
przeprowadzi¢ poprzez kontakt z serwisem.

. Montaz nalezy wykonywac zgodnie ze schematem i wskazéwkami w instrukcji danego sprzetu oraz przez

doswiadczonego montera z odpowiednig wiedzg i umiejetnosciami.

Jezeli reklamujacy sprzet dostarczony do serwisu okaze sie sprawny, serwisant moze obcigzy¢ kosztami sprawdzania
oraz przesyiki osobe badz firme reklamujaca towar.

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych w wyniku ztego montazu, modyfikacji wkasnej urzadzenia lub niewtasciwej
obstugi sprzetu.
Koszty odestania haprawionego na gwarancji sprzetu ponosi firma HatPol.

Serwis HatPol nie ma obowigzku informowac reklamujgcego o stanie naprawy sprzetu. Klient moze sam $ledzi¢ stan
swojej naprawy na rma.hatpol.pl, tam réwniez moze wprowadza¢ swoje komentarze i zadawac pytania.

Naprawa gwarancyjna bedzie trwa¢ 14 dni roboczych, jednak z przyczyn niezaleznych od HatPol czas naprawy moze
zostac przedtuzony maksymalnie do 3 miesiecy (w praktyce czas reklamaciji Srednio trwa 3—4 dni robocze).

HatPol nie ponosi odpowiedzialnosci za serwis gwarancyjny, jezeli wymagane naprawy nie beda mogty by¢ wykonane z
powodu restrykcji importowo-eksportowych.

Serwis HatPol zastrzega sobie prawo do zmiany warunkéw gwarancyjnych w kazdej chwili dla nowych urzadzen.

Prawa i obowigzki stron regulujg niniejsze warunki gwaranciji, z ktérymi klient powinien sie zapoznac i ktére powinien
zatwierdzi¢ wlasnorecznym podpisem.

Model urzadzenia i nr seryjny Data sprzedazy, pieczec¢ i podpis sprzedawcy

KONTAKT

Strona zgtoszen reklamaciji: https://irma.hatpol.pl
Strona producenta: safeautomation.pl
Strona wytacznego dystrybutora: www.hatpol.pl
E-mail serwisu: serwis@hatpol.pl


https://rma.hatpol.pl/
https://rma.hatpol.pl/
https://safeautomation.pl/
https://www.hatpol.pl/
mailto:serwis@hatpol.pl
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