INSTRUKCJA PETLI
INDUKCYJNEJ SAFE PETLA DPI2R
INSTALACJA

Detektor pojazddw powinien by¢ zamontowany w suchym migjscu,
zabezpieczonym przed wilgocia, mozliwie blisko petli indukcyjnej.
Prawidtowa praca detektora w duzej mierze zalezy od;

1) poprawnego utoZenia petli, 2) temperatury,

3) braku silnych pdl magnetycznych, 4)odpowiedniej jakosci przewoddw.
i whasciwego utoZenia okablowania.

SCHEMAT OKABLOWANIA:

WSKAZNIK PRACY (LED)

Detektor zostanie skalibrowany automatycznie po wigczeniu zasilania,

a proces kalibragji trwa okoto 3 sekund. Podczas kalibracji dioda bedzie
migac¢ kilka razy- na petli nie moze parkowa¢ wowczas zaden pojazd.
Wskaznik detekeji zgasnie po pomysinej kalibracji. i zaswieci sie ponownie,
gdy po petli przejedzie pojazd, a przekaznik 2 (styki 3 i 4) zostanie

w aktywowany w celu przewodzenia.. Jedli petla nie zostanie wykryta podczas
kalibracji, odpowiednia dioda LED bgdzie migaC w sposob ciaghy.

Sensitivity Switch

Vehicle Detection

REGULACJA CZULOSCI

Czutos¢ regulowana jest przetacznikiem suwakowym. H - oznacza wysokq

czuto$é, M- oznacza $rednig czutos$¢, a 1 oznaczna niska czutose.

Zaleca sig, by czuto$¢ byta ustawiona poczatkowo na stosunkowo niskim

poziomie, a nastepnie stopniowo zwiekszana, by pojazdy byty prawidiowo

wykrywane. Regulacja powinna by¢ powtarzana, az detektor zacznie dziata¢

stabilnie i prawidtowo.

UWAGA: Jezeli detektor nie pracuje prawidtowo nalezy:

1) sprawdzi¢ utozenie petli, 2) sprawdzi¢, czy przewody nie sg uszkodzone
lub skrecone, 3) ponownie wykonac kalibracje

TRYB WYJSCIA PRZEKAZNIKA
W przypadku ustawienia DIP3= OFF, przekaznik 2 {piny 3, 4, 11) znajduje

sie w trybie wyjsciowym. Po wykryciu pojazdu przekaZnik zostaje zataczony.

Gdy DIP3 jest ustawiony w pozycji ON, tryb wyjsciowy przekaznika 2 jest
taki sam jak tryb wyjsciowy przekaznika 1

Przekaznik 1 {piny 5, 6, 10) znajduje sie w wyjsciu wielofunkejnym.

Tryb wybierany przetacznikami DIP:

Przetacznik Status Dziatanie

Po opuszezeniu petli przez pojazd przez 0,5 s. styki 5 i 6 zostang aktywowane

DIP-2 OFF- OFF ‘
na 1 sekunds, a nastepnie rozlaczone

Po najechaniu pojazdu na cewke, styki 5 1 6 zostang natychmiast aktywowane,

DIP-2 ON- OFF a nastepnie rozlaczone po 0,5 sekundy

Po wjezdzie pojazdu na petle na 0,5 s. styki 5 i € zostang aktywowane

DIP-2 OFF-ON : b ) S -
i pozostaja aktywne az do momentu az pojazd opusci petle

Po wyjezdzle pojazdu z petli , styki 5 i 6 zostang natychmiast aktywowane,

DIP-2 ON-ON a nastepnie rozkaczane z opdenieniem 0,5 s. po odjezdzie pojazdu

Przetgcznik DIP1-6 detektora pojazddéw jest domysinie ustawiony na OFF

RESET DETEKTORA

Po wylaczeniu zasilania lub zmianie ustawienia czutosci , detektor zostanie
zresetowany. Po zresetowaniu detektor zostanie przywrocony do stanu
poczatkowego.

PARAMETRY TECHNICZNE

Napiecie robocze: opcjonalnie dla AC 230/110V+/-10% 50HZ

i DC/AC 24/12V +- 10%, szczegoétowe informacje na etykiecie urzadzenia
Moc: 2,5 W

Wytrzymatos¢ napieciowa cewek i stykow przekaznika wyjsciowego: 240V/10A
AC, 30V/10A DC

Temperatura pracy: -40°C ~ 80°C;

Wilgotno$¢ robocza: <90% (bez kondensacii)

Czestotliwosé rabocza: 20kHz- 170 kHz;

Czas reakgji: 100 ms

Czutos€: trzy poziomy regulacji apcjonalnie

Materiat cewek: uwzgledniajac kompleksowo problemy przewoddw

w rzeczywistym projekcie, wytrzymatosé, odpornos¢ na temperatury, erozje
kwasowa oraz zuzycie rekomenduje sie zastosowanie elastycznego przewodu
teflonowego o wysokiej wytrzymatosci na temperature o przekroju milimetra
kwadratowego, o calkowitej rezystancji ponizej 10 Ohmow. W przypadku
projektow w stosunkowo trudnych warunkcha Srodowiskowych i koniecznosci
zastosowania dlugich przewodéw zasilajgcych, nalezy rozwazy¢ przewody
nylonowe przewody grzewcze o przekroju 2,5 mm kwadratowego.

Wartos¢ indukcyjnosci cewek: zalecana 100uH ~300 uH zalecana
Specyfikacja cewek: zaleca sig nie mnigj niz 12 m

Przewdd taczacy cewki: zaleca sig nie wiecej niz 5 m, ze skretka co najmniej
20 razy na kazdy metr

Wymiary (wraz z podstawa): dt: 74 * szer.. 37" wys.113 mm



