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Instrukcja obstugi przeznaczona do konfiguracji oraz aktualizacji odbiornika radiowego Matrix IV RF

Schemat podtgczenia konwertera z czytnikiem
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Zasilacz

Zaleca sie uzycie konwertera Z-397 Guard (Z-397) do aktualizacji czytnika Matrix-IV RF. Ustaw zworke
nr 1 (X4) na konwertorze Z-397 Guard w pozycji ,Normalnej”, zworke nr 2 w pozycji ,OFF”.

W przypadku konwertera Z-397 (RS422/RS485) przetacz przetaczniki nr 1,2,3 w pozycje ,,ON”,
przetacznik nr 4 w pozycje ,,OFF”.

Podfacz konwerter Z-397 Guard (Z-397) do komputera (zainstaluj sterowniki).

Podtacz Z-397 Guard (Z-397) do Matrix-IV RF wedtug powyzszego schematu.

Oprogramowanie uktadowe

Uruchom program M4RFConfig.exe. W oknie COM wybierz port, do ktérego podtgczony jest
konwerter. Jesli port COM nie jest wyswietlany, kliknij przycisk ,Szukaj”. Nastepnie kliknij przycisk
,Firmware” i wybierz plik z dysku z oprogramowaniem uktadowym. Oprogramowanie uktadowe
uruchomi sie automatycznie po wybraniu pliku. Poczekaj na zakonczenie aktualizacji
oprogramowania uktadowego.

Program pozwala na konfiguracje obydwu kanatéw w celu ustawiania pracy przyciskow pilotdw oraz
mozliwo$é wyboru czy dany kanat odbiornika powinien pracowac ze wszystkimi pilotami Kelooq, w
tym celu zaznacz ,, ALL”, aby zapisa¢ wybierz ,Write”.



